Техническое задание на радиопульт.
Имеем схему радиосвязи точка-точка. Частота радиоканала 868 Мгц. В основу схем приемника и радиопульта заложена микросхема MRF49XA.

Пульт имеет две кнопки и один световой индикатор. Состояние кнопок передается на приемник а состояние светодиода-передается от приемника к пульту.
 Канал передачи данных между модулями защищен – первые 2 байта прошивки обоих модулей имеют одинаковый код.  

1. При подаче питания на схему пульта (см. алгоритм самовключения выше) - индикатор пульта должен гореть постоянно в течении 2-х секунд-тем самым сообщая о начале работы

2. В случае пропадания радиосвязи с ответной частью (контроллером)-на пульте индикатор должен мигать с частотой 3Гц вне зависимости от предыдущего состояния индикатора-до момента возобновления радиосвязи, при этом состояние индикатора становится согласно принятому сигналу от приемника.

3. В случае пропадания радиосвязи с пультом свыше 1-й секунды - приемник выдает моему контроллеру одновременно два логических нуля на выходах-до момента возобновления радиообмена.

4. Кнопка на пульте нажата-соответствует логическому 0 на выходе приемника и наоборот.
 “ПРИЕМНИК” RC101A_50:

1. Вывод модуля “UART TX_OUT” (3-й контакт разъема X2 модуля) - используется в качестве выхода на внешний микроконтроллер для передачи состояния кнопки “ON” радиопульта.
2. Вывод модуля “UART RX_IN” (4-й контакт разъема X2)-используется в качестве входа от внешнего микроконтроллера для передачи состояния светодиода на радиопульт.

3. Вывод RB3 микроконтроллера PIC16F1827 радиомодуля используется в качестве выхода на внешний микроконтроллер для передачи состояния кнопки “OFF” радиопульта.

“РАДИОПУЛЬТ” RC101A_33-схема модернизирована:
Вывод 17 (RA 0) - микроконтроллера PIC16F1827 радиомодуля- используем как вход АЦП (канал AN0 порта A) для измерения напряжения батареи пульта (Li-ion pol 3.7В 

1. аккумулятор (максимальное  напряжение заряда 4.2 Вольта) -подключен делитель напряжения 1:2-соответственно максимальное напряжение на входе AN0=2.1В.
2. Вывод RB3 (ножка 9) как и раньше используется для светодиода зеленого свечения, светодиод подключен другим концом к земле а не к питанию, как раньше -необходимо инвертировать периоды свечения/гашения в программе. Кроме того, зеленый светодиод используется только когда напряжение аккумулятора выше 3.2 В (1.6В на входе AN0 после делителя.)

3. Вывод 16 (RA7)-используем как выход для управления светодиодом красного свечения (периоды свечения/гашения идентичны зеленому светодиоду), как и зеленый светодиод-другой конец притянут к земле. Красный светодиод задействован при напряжении акккумулятора равным 3.2В или ниже.

Вывод 18 (RA1)-используем как вывод для управления самовключением/выключением питания пульта. Алгоритм  следующий-аппаратно, при одновременном нажатии двух кнопок-через оптопары, силовой транзистор Q3 включается, подавая напряжение на DC-DC преобразователь DD1-а тот подает питание на схему-микроконтроллер соответственно включается, при включении микроконтроллер сразу подает логическую 1-цу на вывод 

4. 18 (RA1), далее выдерживает паузу в 3 секунды, после чего подает логический 0 на вывод 18 (RA1) и удерживает его-тем самым поддерживая питание схемы вне зависимости от кнопок. Далее, в процессе работы, если после любого нажатия кнопок прошло 15 минут (уточню) и нажатий не наблюдается или (ВАЖНО!) одновременно нажаты обе кнопки более 3-х секунд - на вывод 18 (RA1)-подается логическая 1-ца-происходит самовыключение схемы.

5. 
Вывод 11 (RB5) - микроконтроллера PIC16F1827 радиомодуля-это вход кнопки “OFF” радиопульта.

6. Вывод  8 (RB2) - микроконтроллера PIC16F1827 радиомодуля-это вход кнопки “ON” радиопульта.
